PROTOKOL SKANOWANIA MR DO
LOKALIZACJI STEREOTAKTYCZNEJ

Brainlab Elements Stereotaxy, iPlan Stereotaxy

NALEZY UZYC ODPOWIEDNICH
DANYCH ZE SKANOWANIA

+ Uzycie skanow z nieodpowiednimi
danymi do lokalizacji pacjenta moze
doprowadzi¢ do urazu.

* Na lokalizacje stereotaktyczng
opartg o obrazy MR moze wpltywac
potencjalne znieksztatcenie.

MOCOWANIE RAMY

+ Zamocowac rame i lokalizator
zgodnie ze specyfikacjg producenta,
aby uniemozliwi¢ nieprawidtowe
wykrycie pretow.

» Zamocowac rame z neutralng
rotacjg i pochyleniem.

LOKALIZATORY

W przypadku lokalizatorow Fisher lub
inomed nalezy zawsze uzywac
pierscienia skanujgcego, aby
zapewni¢ dokladnosé.

UWAGA: W przypadku
lokalizatoréw inomed
oprogramowanie Brainlab Elements
obstuguje wytgcznie mocowanie
goérne osiowe.

ZALECANE ULOZENIE
PACJENTA

* Pozycja: na wznak.

+ Orientacja pacjenta: najpierw
gtowa.

» Kierunek skanowania: od gtowy
doogonowo.

» Lokalizator nalezy umiesci¢
w neutralnej rotacji i pochyleniu,
analogicznie jak przy mocowaniu
ramy.
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@ (")(, INSTRUKCJE SKANOWANIA

=\ * Grubos¢ przekroju: <1 mm.

* Nie wykonywac¢ skanowania z
odstepem.

= ‘.‘131 mm

Str. 2/4



+10° UKOSNOSC LOKALIZATORA
il WZGLEDEM PRZEKROJU

Ukosnosc¢ geometrii lokalizatora
wzgledem skanowanego przekroju nie
moze przekraczac +10°.

UWAGA: W przypadku iPlan
ukosnosc¢ nie moze przekraczaé £5°.

("‘><’ ROTACJA

T 20° +20° ==V Lokalizator nie powinien miec¢ rotacji
wiekszej niz 20°.

| |

(X’ ZAPEWNIANIE DOKLADNOSCI

Ponizsze czynniki wptywajg na

doktadnosc:

* Znieksztatcenia obrazow.

* Artefakty zwigzane z zaktdceniem
pola (np. wywofane zmiang wartos$ci
szarosci).

» Ograniczenia urzgdzen do lokalizacji
MR (np. co moze prowadzi¢ do stabej
widocznosci pretow lokalizatora).

* Niesztywne materiaty zgodne z
technikg MR (np. ptytki plastikowe).

POLE WIDZENIA

+ Pole widzenia powinno by¢ mozliwie
jak najmniejsze, ale musi obejmowaé
badany obszar i lokalizator.

* Nalezy przeskanowac caty
lokalizowany zakres (np. petng
geometrie pretdw znacznikowych).

* Prety lokalizatora nie moga dotykac
krawedzi obszaru skanowania.
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WEASCIWOSCI SKANU

* Nalezy uzy¢ wiasciwosci
umozliwiajgcych uzyskanie obrazéow
z niewielkimi znieksztatceniami w
catym obszarze skanowania.

» Stosowa¢ mozliwie jak najlepsze

f , | f , | filtry korekcji znieksztatcen

Geometric Correction Filter geometrycznych i wybrac filtr 3D

OFE | IR : : : : (jesli jest dostepny).

' s * Minimalizowac artefakty.

* W przypadku iPlan nalezy sie
upewnic, ze pochylenie gantry nie
przekracza +5°.
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