PASAKUMI GALVASKAUSA NAVIGACIJAS PRECIZITATES UZLABOSANAI

Brainlab galvaskausa navigacijas sistéma

Patient Registration
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Attach the reference marker array and adjust the tracking system so there is
sufficient space for the registration Instrumant.

G (EONED)

1. ATSKAITES MATRICAS NOVIETOSANA INTERESEJOSA
REGIONA TUVUMA

Jo tuvak faktiskajam interesgjo$ajam regionam tiek novietota
matrica, jo precizaka ir procedira. Novietojiet atskaites matricu
péc iespéjas tuvak intereséjosajam regionam ta, lai iekarta
neaiznemtu kirurgiskas operacijas veik$anai nepiecieSamo
vietu.

Attalums no interesé&jos$a regiona Iidz atskaites matricai
nedrikst parsniegt 45 cm.

2. KAMERAS POZICIJAS IZMAINU SAMAZINASANA

Izvélieties tadu sakotnéjo kameras poziciju, kas bus deriga visu
proceddras laiku, arT registracijas un navigacijas laika. Nav
ieteicams ievérojami maintt kameras poziciju. Pirms
registracijas optimizéjiet telpas iestatljumus. Nodrosiniet, ka:

+ atskaites matrica ir redzama visas procediras laika;

» nekadi priekSmeti (pieméram, mikroskops), neaizsedz redzes
Iiju starp atskaites matricu un kameru;

- atskaites matrica un intereséjoSais regions atrodas kameras
skata lauka centra; to var parbaudit dialoglodzina Tracking
System Alignment; izvé[nu josla nospiediet uz kada no kameras
skatijuma logiem, lai atvértu dialoglodzinu;

+ attalums no kameras [1dz intereséjo$ajam regionam ir 1,5 m +/- 0,3 m.

Ja kamera tika parvietota, parbaudiet precizitati, ka aprakstits $1
dokumenta 8. un 11. darbiba.

Veicot biopsiju, nemiet véra, ka pacienta galva (vai parklaji, vai
cits operaciju zales aprikojums) var traucét redzamibu darba ar
Brainlab biopsijas sistému. Lai kamera kirurgiskas operacijas
laika nebdtu japarvieto, jau registracijas laika parliecinieties, vai
Brainlab biopsijas sistéma un Brainlab biopsijas adata ar
[ldzenajiem markieriem bus redzamas art vélak.

3. STABILAS PACIENTA FIKSACIJAS NODROSINASANA
GALVAS BALSTA

Pacienta galvas relativas kustibas galvas balsta nevar
kompensét Brainlab galvaskausa navigacijas sistéma.

* lzvélaties stabilu galvas balstu un parbaudiet, vai taja nav
iesp€jams pakustinat pacienta galvu.

» Parliecinieties, ka procediras laika pacienta galva nenoslid uz
leju.

1.-5. Ipp. Piezime. Sis dokuments papildina lietotaja rokasgramatu, taéu neaizstaj to.
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2.-5. Ipp.
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4. ATBILSTOSU PACIENTA SKENESANAS DATU
IZMANTOSANA

« Datu kopas, Tpasi registracijai izmantotas, ieglstiet atbilstosi
Brainlab skenéSanas protokoliem.

» Vienmér, ja iesp&jams, MR skenera vadibas stacija izmantojiet
3D kroplojumu labosanu.

« Virsmas registréSanai: Salidziniet pacienta seju ar 3D
rekonstrukciju. Neizmantojiet apgabalus, kas programmatdras
3D attéla rekonstrukcija atSkiras no realas pacienta virsmas.
Kladu iesp&jamo avotu vidd ir MR austinas, kas skenéSanas
laika iespiezas ada, vai pacientam piestiprinatas caurulites un
lente, kas var mainit adas virsmu.

5. PRECIZAS ATTELU SAPLUDINASANAS
NODROSINASANA

» Rapigi parbaudiet katru attélu sapludina$anu, izmantojot
talskata skatijumu un skatijumus dzeltena un zila krasa.

* Noteikti parbaudiet dazadus anatomiskos punktus dazadas
vietas visa attéla.

6. JAUNU, TIRU UN NEPARKLATU SFERISKO MARKIERU
IZMANTOSANA

* Vienmér visiem nesteriliem un steriliem instrumentiem un
atskaites matricam izmantojiet jaunus sfériskos markierus.

» Neizmantojiet netirus, bojatus, slapjus vai parklatus sfériskos
markierus.

* Nodrosiniet sférisko markieru pareizu montazu.

* Neveiciet vienreizlietojamo atstarojoSo sférisko markieru
atkartotu sterilizaciju.

7.a) STANDARTA REGISTRACIJA

Pareiza registracijas markieru novietojuma

nodrosSinasana

* Registracijai izmantojiet vismaz 6—7 markierus.

 Nodrosiniet, ka uz adas novietoto registracijas markieru pozicija

nemainisies (ja nepiecieSams, uzziméjiet aplus ap markieriem).

Neizmantojiet apgabalus, uz kuriem pacients gul vai kur loti

iespéjama adas parbide.

* Nenovietojiet markierus tuvu vienu otram; izvietojiet tos pa visu
galvu.

* Registracijas markieriem ir jaieskauj interesgjos$ais regions.

* Programmatira planojot gredzenveida markiera novietojumu,
parliecinieties, ka registracijas punkts ir novietots gredzenveida
markiera centra uz adas virsmas gan aksialaja, gan koronaraja,
gan sagitalaja skata. Punktu ieguSanai izmantojiet ierici
Softouch, ja ta ir pieejama.

Piezime. Sis dokuments papildina lietotaja rokasgramatu, taéu neaizstaj to.
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7.b) VIRSMAS ATBILSTIBAS REGISTRESANA
AtbilstoSas punktu sadales nodrosinasana

* legustiet punktus no raksturigam virsmam un kaulu strukttram
(skatiet zalos laukus attéla kreisaja pusé).

* Vienmér ieklaujiet visu trokSna profilu, ieskaitot kreiso un labo
pusi.

* legustiet punktus no abam pacienta galvas pusém.

» Neiegustiet punktus no neraksturigiem, noapalotiem
apgabaliem, piemé&ram, no paura dalas.

* Neietveriet uzacis un apgabalus, kur ir manama adas parbide.

. 8. DETALIZETA PARBAUDE PIRMS PARKLASANAS

[iSgistration Verification Sistémas faktisko precizitati var noteikt tikai lietotajs, kas,

HED s e e, nosakot precizitati, izlemj, vai ta ir deriga pasreizéjai
proceddrai. Pat ja registracija ir veiksmiga un preciza, nemiet
véra, ka ST ir informacija attiecas tikai uz to, cik labi
programmatdra noteica iegato punktu atbilstibu planotajiem
markieriem un robezpunktiem. Vienmér parbaudiet precizitati,
izmantojot raditaju vai ierici Softouch:

- veiciet parbaudi apgabalos, kur registracijas laika netika uznemti

Registration succeeded with good precision.
Check the accuracy by touching landmarks with the pointer. p un kt| .
’

= & * veiciet parbaudi vairakas vietas, kas atrodas talu viena no otras,
pieméram, abas sejas pusés, galvas augsdal3, intereséjosaja
regiona vai ta tuvuma;

* rotacijas klidas var noteikt tikai tad, ja parbaude tiek veikta
noteiktos robezpunktos pa visu pacienta galvu. leteicamie
robezpunkti ir, piem., $adi:

- auss paugurs (tragus) labaja un kreisaja puse€;

- inions (galvaskausa aizmugurgji apakséja dala);

- bregma (galvaskausa augSpuse);

- aug8zok|a zobi.

Tipiski robezpunkti ir arT nazions (nasion) vai aré&jie acu kaktini
(lateral canthi), bet tie var uzradit parak pozitivu rezultatu, ja tiek
izmantota virsmas atbilstiba, jo tie atrodas viena apgabala ar
vietu, kur tika iegati registracijas punkti.

Precizitate interes€josaja regiona var atskirties no precizitates,
kas parbaudtta uz adas virsmas. Lai novértétu precizitati
intereséjosaja regiona, izmantojiet anatomiska robezpunkta
parbaudi kopa ar uzticamibas kartes lidzekli (31 Iidzekl|a
pieejamiba ir atkariga no izmantota produkta versijas, skatiet
ikonas kreisaja pusé).
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3.-5. Ipp. Piezime. Sis dokuments papildina lietotaja rokasgramatu, taéu neaizstaj to.



9. FIZISKU ROBEZPUNKTU IEGUSANA
ATKARTOTAM PRECIZITATES PARBAUDEM

Lai procediras laika precizitates kontrole batu labaka,
ieteicams definét fiziskus robezpunktus, kurus
procediras laika iespé€jams izmantot parbaudé.
DefinéSana ir javeic driz péc sakotnéjas registracijas.
* Ar zZimuli vai urbi uz pacienta kermena atziméjiet
robezpunktus, kas procediras laika nenobidisies,

4 piem., kauls ap planotas kraniotomijas malu.
Acquu'e _ " * Instrumenta galu novietojiet uz robeZpunkta un, lai
1 robezpunktu digitalizétu, nospiediet pogu Acquire.

» Proceddiras laika atkartoti parbaudiet iegiito
robezpunktu atraSanas vietu.

* |zvélné Tools > Measurement nospiediet pogu Display
Distances.

» Ja paSreizéjais instrumenta novietojums ir 8 mm radiusa
no digitalizéta robezpunkta, programmatira attélo
attalumu Iidz tam.

38 mm
Pointer - IntraOp Point 01
P

. _ . 10. INTRAOPERATIVO ROBEZPUNKTU IEGUSANA
Acquire at least 4 Intraoperative Landmarks by using the pointer. . REGISTRAVCIJAS ATJAU NOSANAI (JA
S e e NEPIECIESAMS)

Ja registracija (standarta vai virsmas atbilstibas) jau ir
veikta, iespéjams iegut intraoperativos robezpunktus,
kurus kirurgiskas operacijas laika jebkura bridr var
izmantot atkartotai registracijai. ST funkcija nodrosina
rezerves mehanismu gadijumiem, kad, pieméram,
atskaites matrica tiek nejausi parvietota vai tiek mainits
pacienta novietojums un tadé| sakotnéja registracija
vairs nav preciza.

* Atveriet izvélni Registration un atlasiet vienumu
Acquire Intraoperative Landmarks. Defingjiet péc

Acqiiire Witrsoperative R s ie.sEJéjas v_ai.rlék ar?anm_iskq ro_bei_punktu (\figmaz 4),_ kgs

Landmarks Enknane visa operacijas laika bls pieejami un precizi nosakami,
piem., uz kaula ap planotas kraniotomijas malu.

+ Ja ir nepiecieSama atkartota registracija, atveriet izvélni
Registration un, lai veiktu atkartotu registraciju un péc
tam parbauditu rezultatus, atlasiet vienumu Register
Intraoperative Landmarks.

4.-5. Ipp. Piezime. Sis dokuments papildina lietotaja rokasgramatu, taéu neaizstaj to.
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11. DETALIZETA PARBAUDE PEC PARKLASANAS

Lai nodroSinatu, ka precizitate nesamazinas parklaSanas
proceddras laika, veiciet talak noraditas darbibas.

» Parbaudi veiciet atbilstoSi 8T dokumenta 8. un 9. darbibas
aprakstam, TpaSi vairakos apgabalos, kas atrodas talu viens no
otra, intereséjosaja regiona vai ta tuvuma ieteiktajos
robezpunktos (pieméram, auss pauguri, inions, bregma vai
augsSzokla zobi).

Parbaudiet vismaz vienu robezpunktu, kas atrodas pretéja
pusé no atskaites matricas (t.i., tdlak no atskaites matricas par
intereséjoso regionu).

12. PARBAUDE VISAS PROCEDURAS LAIKA

» Atkartojiet parbaudi péc urbSanas vai kraniotomijas.

» Atkartojiet parbaudi péc biopsijas vai rezekcijas pabeigSanas.

» Atkartoti parbaudiet precizitati proceduras laika ikreiz, kad tiek
paradits precizitates parbaudes zinojums.

» Procediras laika parbaudiet tiesi kaulu un/vai iegitos
robezpunktus.

* Precizitates parbaudiSanai nedrikst izmantot smadzenu audus.
Brainlab galvaskausa navigacijas sistéma tiek izmantoti skenéti
pacienta attéli, kas ieguti pirms operacijas veikSanas. Faktiskas
pacienta anatomiskas struktdras var atSkirties no
pirmsoperativajiem attélu datiem, pieméram, smadzenu
nobides vai rezekcijas de|.

A

Nemiet véra, ka Brainlab galvaskausa navigacijas sistéma ir tikai un vienigi kirurga paliglidzeklis
un tas lietoSana nekada gadijuma neaizstaj kirurga pieredzi un/vai neatce| atbildibu.

Pirms pacientu arstéSanas vienmeér parbaudiet visas sistéma ievaditas un no tas iegutas

informacijas ticamibu.

5.-5. Ipp.

INFORMACIJA PAR RAZOTAJU:

Brainlab AG
Olof-Palme-Str. 9, 81829 Munich, Germany

Eiropa, Afrika, Azija, Australija: +49 89 99 15 68 44
ASV un Kanada: +1 800 597 5911

Japana: +81 3 3769 6900

Latinamerika: +55 11 33 55 33 70

Francija: +33-800-67-60-30

E-pasts: support@brainlab.com

AUTORTIESIBAS:

ATBILDIBA:

Saja rokasgramata ir ietverta patentéta informacija, ST rokasgramata var tikt mainita bez C € 01 23
uz kuru attiecas autortiesibas. pazinojuma, un tas Brainlab neuzliek

Nevienu §Ts rokasgramatas dalu nedrikst pavairot nekadas saistibas.

vai tulkot bez noteiktas Brainlab rakstiskas at|aujas.

Lai iegltu papildinformaciju, ladzu,
skatiet sadalu ,Atbildibas ierobeZojumi”
Dokumenta parskatijums: 1.0 Brainlab standarta noteikumos un

nosacijumos.

Raksta numurs: 60960-15LV



